PRI 50A
Optik Rotary inkremental Enkoder

100 - 150 - 200 - 360 - 400 - 500 - 600 - 720 - 1000 - 1024
1800 - 2000 - 2048 - 2500 - 3600 - 4000 - 4096 - 5000 ppr.
Push-Pull, TTL, Linedriver veya HLD cikis

INKREMENTAL -l

e 50 mm govde capi

L]

L]

e Milcapi6-8-10mm
L]

3500 rpm maks.

Sense the motion

Cozlnurlik

Cikis kanallari
Cikis tipi
Besleme voltaji

Giic tiiketimi (ylikstiz)
Kablo

Maks. saft ylikii yandan

arkadan

Maks. hiz
Mil capi

Mil malzemesi

Govde capi

Govde malzemesi

100 - 5000 ppr.

A B,ZveyaAA, BB, ZZ

Push-Pull, TTL, Linedriver, HLD
5VDC, 8-24 VDC veya 5-24 VDC
<40 mA (24 VDC)
2,5 metre (standart) 5 kanal + shield (Push-Pull)
2,5 metre (standart) 8 kanal + shield (Linedriver)

100N
60 N
3500 rpm (5000 ppr. 700 rpm’e kadar)
@6 -8-10mm
Paslanmaz celik
?#50 mm

Aliminyum ve boyali celik

IP koruma sinifi IP 54
Calisma sicakligi -20°C ... +80°C
Saklama sicakligi -30°C ... +90°C
’T Push - Pull Kablo Cikis
+V  :Kahverengi
0V :Beyaz
i 2 GND : Shield
?50 @30 [‘2 ChA :Sar
+ Ch B : Yesil
\ ChZ :Gri
TTL - HLD - Linedriver Kablo Cikis
. +V : Kahverengi
1 é 39 ov : Beyaz
o1 GND  :Shield
. ChA  :Sar
Mil Tipi / Yandan ChB  :Yesil
Chz : Gri
Ch Ainv.: Mavi
Ch Binv.: Kirmizi
Ch Zinv.: Pembe
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© PRI 50 € D
P6mm 5,50mm
[te—ré 39 @8mm 7,30mm
81
@10mm | 9,00mm
Mil Tipi / Arkadan
Model Govde capi Govde tipi Mil capi Cikis tipi Coziiniirliik | Cikis kanallari| Besleme voltaji Konnektor / Kablo Kablo cikis
PRI 50 A R8 HLD 1024 z V3 2M5 R
PRI 50: 50 mm A : Sikma flans R6: 6mm LTP : Push-Pull 100 - 5000 ppr.|Z :A /B, Z V1 :5VDC 2M5: 2,5 metre kablo | R:Yandan
R8:8mm LD :Linedriver B :AB | V2:8-24VDC |5M :5metre kablo A : Arkadan
R10: 10mm | HLD : High Linedriver ZZ:AA,BB,ZZ | V3 :5-24VDC |8M :8metre kablo
TT :TTL 10M : 10 metre kablo
C12 : 12 pin konnektdr

Litfen dikkat:
Bu veri sayfasindaki 6zellikler ve bilgiler, belirli uygulamalardan kaynaklanan tiim 6zel talepleri kapsayabilir. Bu nedenle, iiriin 6zelliklerinin kapsamli bir agiklamasini olusturmazlar. OPKON driinlerimizin yanlis
uygulanmasindan kaynaklanan hasarlar icin sorumluluk kabul etmez. Kullanici, kullandiklari driinlerin kendi uygulamalarina uygun oldugunu saglamakla sorumludur.
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